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MaBe /Dimensions
Encombrement/Dimensioni
Dimensiones/labapuTbl KpaHa
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R, = Allradlenkung - All-wheel steering - Direction toutes roues - Tutti gli assi sterzanti - Direccion en todos los ejes - [oBopoT Bcemu konecamm
" nur mit VarioBase® - only with VarioBase® - seulement avec VarioBase® - solo con VarioBase® - sélo con VarioBase® - Tonbko ¢ VarioBase®
I MaBe/ DimenSiOnS/Encombrement/Dimensioni/Dimensiones/Fa6ap|/|Tb| KpaHa mm
A A B C D E F G H 1 K
~ 100 mm*
385/95 R 25 (14.00 R 25) 3950 3850 2550 2160 3644 1866 345 11° 15° 22° 25°
445/95 R 25 (16.00 R 25) 4000 3900 2550 2100 3694 1916 395 13° 17° 24° 27°
525/80 R 25 (20.5 R 25) 4000 3900 2690 2170 3694 1916 395 13° 17° 24° 27°

* abgesenkt - lowered * abaissé * abbassato + suspension abajo * Wwaccu ocaxeHo
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Mobilkran / Mobile Crane

Grue mobile /Autogru / Gruda movil / MobunbHbIN KpaH

LTM 1090-4.2

Ballast/Counterweight/Contrepoids/Zavorra/Lastre/MpoTusoBec
Schnellwechselsystem flr unterschiedliche Fahrsituationen

Fast changing system for various driving situations
T/ 60m Systéme de changement rapide pour les configurations de conduite les plus diverses

Sistema di cambio apid() pe diverse situazioni di guida

Sistema de cambio rdpido para distintas situaciones de marcha
BbICTpOCMEHHAS cucTEMa ANs PasNNYHbIX CUTYaLAA NPY ABMKEHNN

Fmy
2,55 m (445/95 R 25)

s N
VarioBase®
i Ji|

\Option )

. N &
VarioBallast®

:
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Integrierte Ablagen fiir den téglichen Einsatz

Integrated storage areas for the daily operation .

Rangements intégrés pour I'usage quotidien
Supporti integrati per I'impiego quotidiano
Soportes integrados para el servicio diario
BCTpoeHHbIE ALLMKYM XpaHEHUS Ans
MOBCEHEBHOr0 MCMNOb30BaHNSA

Variables Lenkkonzept

Variable steering concept

Concept de direction variable

Concetto di sterzo variabile

Concepto de pilotaje variable

KoHuenuus rnbkoro pynesoro yrpasneHus

LTM 1090-4.2
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Krafistoffeinsparung und Geréuschreduktion

[ ] () (]
Fuel saving and noise reduction
Economie de carburant et réduction du bruit/Risparmio di carburante e riduzione del rumore
Ahorro de combustible y reduccion del ruido/ OKoOHOMWSA TOMNMBA U CHUXKEHWE LyMa

\€J\/"@ m“d e I Automatische Regelung der Motordrehzahl wéhrend des Kranbetrigbs Il controllo automatico del momento velocita del motore
verringert den Kraftstoffverbrauch um ca. 10 % durante I'esercizio della gru riduce il consumo di carburante
Automatic regulation of the engine speed during crane mode reduce del 10 % circa
fuel about 10 % El'uso de la regulacion automatica del régimen de motor
Régulation automatique de la vitesse du moteur pendant les travaux durante fa operacion de la gra reduce el consumo de
avec la grue permet de réduire la consommation de carburant combustible por aprox. 10%
jusqu‘aenv. 10 % ABTOMATIYECKOE PETYANPOBAHME YnCa 060pOTOB

[Burarens, B KDaHOBOM PEXXVME, YMEHBLUAET PacXof
TONAmMBa NpuonmanTenbHo Ha 10 %

§3093

I Neues ZF-TraXon Getriebe I Fahrabstimmung im Unterwagen mit ECO- oder Powermode reduziert Ldrm und Kraftstoffverbrauch
New ZF-TraXon transmission Driving strategy in the carrier with ECO- or Powermode to reduce noise and fuel
Nouvelle bofte ZF-TraXon |"adaptation du mode de déplacement avec le mode ECO ou le mode Puissance permet de réduire le niveau sonore et la consommation de carburant
Nuovo cambio ZF-TraXon Le strategie di guida su strada con ECOmode o Powermode riducono il rumore e il consumo di carburante
Nueva caja de cambios ZF-TraXon La adaptacion de la marcha en el chasis inferior con ECOmode o Powermode reduce el ruido y el consumo de combustible
HoBast kopobka nepegay ZF-TraXon CornacoBaHvie pexuma IBWKeHns Ha waccy nocpeactsoM ECOmode n Powermode ymMeHbLLIAET LyM 1 pacxog, Tonninea

Flexible Montagespiize 2 m
Flexible assembly jib 2 m

Fléchette de montage flexible 2 m/Falconcino da montaggi 2 m, versatile
Plumin de montaje flexible 2 m/MHorosapmaHTHbIN afanTUBHBINA NYCEK 2 M

Verstellung 0°; 20°; 40°; 60°
Adjustment
Positionnement a
Regolazione
Angulacion
Pa6ouue yrb

mit Anschlaglasche
with sling bracket
avec attache d‘arrimage
con punto di attacco per grillo di sollevamento
con orejeta de sujecion

CTPOMOBOYHAs Cepbra
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Gewichte/ Weights
Poids/Pesi
Pesos/Harpysku

I Q Hakenflasche/Hook block/moufies 2 crochet/Bozzello/ Pastecas/KpiokoBbie NoABeCKM

Traglast / Load t Rollen / No. of sheaves Strange / No. of lines Gewicht / Weight kg
Forces de levage / Portata t Poulies / Pulegge Brins / Tratti portanti Poids / Peso kg
Capacidad de carga / I'pysonogbemMHocTb, T Poleas / KaHaTHbIx 6110K0B Reenvios / 3anacoBka Peso / CoOcT. Bec, Kr
68 7 12 760
59,2 5 10 530
42,3 3 7 450
18,7 1 3 300
6,3 = 1 140

Geschwindigkeiten/ Working speeds
Vitesses/ Velocita
Velocidades/CkopocTu

I *x Kranfahrgestell/ Crane carrier/chassis porteur/ Autotelaio/ Chasis/ Laccu

min. max. X e
@ MH. @ MRKC. % % O x
385/95 R 25 (14.00 R 25) 0,44 80 > 60 ,& 12/R2

445/95 R 25 (16.00 R 25) =
525/80 R 25 (20.5 R 25) 048 85 > 60 S 4/R2

Theoretisches Steigvermdgen/ Theorical gradeability/ Aptitude théorique en pente/Inclinacion tedrica/
Capacidad de traslacion tedrica en pendiente/ TeopeTinyeckasi cnoco6HOCTb MoAbEMa

I .4 Kranoberwagen/ Crane superstructure/Partie tournante/ Torretta/ Superestructura/MosBopoTHas YacTb

Antriebe / Drive stufenlos / infinitely variable Seil @ / Seillinge / Rope diameter / length Max. Seilzug / Max. single line pull
Mécanismes / Meccanismi en continu / continuo Diamétre / Longueur du cable / Diametro / lunghezza fune| Effort au brin maxi. / Mass. tiro diretto fune
Accionamiento / Mpusogb! regulable sin escalonamiento / 6ecctyneHyaTo Diametro / longitud cable / inametp/anuxa Tiro méx. en cable / Makc. Tarosoe ycunue

m/min fir einfachen Strang / single line

Iﬂﬁ]ﬂ' 0— 125 m/min au brin simple / per tiro diretto / a tiro directo 17 mm/ 245 m 63 kN
M/MVH NPY OAHOKPATHOI 3anacoBKe
m/min fiir einfachen Strang / single line

Iﬂ@ﬂl 0 - 125 m/min au brin simple / per tiro diretto / a tiro directo 17mm/245m 63 kN
M/MWH NPU OIHOKPATHOW 3anacoBke

» min”'
@ 0-15 g/nm

ca. 57 s bis 85° Auslegerstellung / approx. 57 seconds to reach 85° boom angle
4\__ env. 57 s jusqu‘a 85° / circa 57 secondi fino ad un‘angolazione del braccio di 85°
aprox. 57 segundos hasta 85° de inclinacion de pluma / ok. 57 cek. 10 BbicTaBneHns cTpensl Ha 85°
ca. 395 s fiir Auslegerlédnge 11,4 m — 60 m / approx. 395 seconds for boom extension from 11.4 m — 60 m
.41 env. 395 s pour passer de 11,4 m — 60 m / circa 395 secondi per passare dalla lunghezza del braccio di 11,4 m — 60 m
aprox. 395 segundos para telescopar la pluma de 11,4 m — 60 m / ok. 395 cek. 0 BblaB/KeHNs 0T 11,4 M 10 60 M

LTM 1090-42 7



VarioBallast
Ballastradius / Counterweight radius

Rayon de contrepoids/Raggio zavorra/Radio de contrapeso/Paanyc 3akpyrneHus

§3095

Ballast / Counterweight

Contrepoids/Zavorra
Lastre/lMpoTmnBoOBEC

mmmm 12 tAchslast
12 t axle load
12t de charge par essieu
Carico asse 12t
12t de peso por eje
HarpyskeHaocb 12T

mmmm  Technisch transportierbar
Technically transportable
Transport techniquement simplifié
Tecnicamente trasportabile
Técnicamente transportable
TexHU4YeCcKu NpUroAHLIA ANs
TPaHCMOPTUPOBKMN

22,5t

e
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StraBenfahrt / On-road driving

Déplacement sur route/Guida su strada
Marcha por carreteras/ [1Bm>xeHue no goporam

[ ] [ ] [ ]
Baustellenfahrt / Jobsite driving
Déplacement sur chantier/Guida in cantiere
Marcha en obra/ [1BuxeHne no cTponnioLllangke

Option - optional - en option - optional - opcional - no 3akasy

22,5t

e

<64t

=161t =161t =161t =161t $3091

LTM 1090-4.2



Avuslegersysteme / Boom/jib combinations
Configurations de fleche/Sistema braccio
Sistemas de pluma/CTpenoBbie CUCTEMBI

T Teleskopausleger/ Telescopic boom/Fléche télescopique/Braccio telescopico/Pluma telescépica/ Teneckonuyeckas ctpena

K/NZK Mechanische/hydraulische Klappspitze/Mechanical/hydraulic swing away jib
Fléchette pliante mécanique/hydraulique/Falcone meccanico/idraulico
Plumin lateral mécanico/hidraulico
MexaHn4ecKnin/rapaBaMyecKnin OTKAHON YAUHUTENb

K Mechanisch verstellbare Montagespitze/Vlechanically adjustable assembly jib
Fléchette de montage réglable mécaniquement
Falconcino da montaggi orientabile meccanicamente
Plumin de montaje regulable mecéanicamente
MexaHu4ecKi nepecTaBseMblii MOHTXHbIV YAMHATENb

16-18 19-22 $3149.01
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Traglasten / Lifting capacities
Forces de levage/Portate T
Tablas de carga/lpy30onogbeEMHOCTb

360° 22,51

g===| EN

1,4-60m r-1

ot

/g 11,4m  151m 189m 226m 263m 30m 33,8m 37,5m 41,2m 449m 48,7m 52,4m 556m 56,1 m 594m 60m

o~ o®
N O AW W
& &

©

10
11
12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32
34
36
38
40
42
44
46
48
50
52
54 54

* £ 0° nach hinten - over rear - en arriere - sul posteriore - hacia atras - cTpena noBepHyTa Hasaa maxt_271_001_00001_00/ 00301_00/ 00341_00
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Traglasten / Lifting capacities

Forces de levage/Portate
Tablas de carga/lpy30nogbeEMHOCTb

1,4-60m r-

360°

T

186t

EN

114m 151m 189m 226m 26,3m

—

30m 338m 375m 412m 449m 487m 524m 556m 56,1m 594m 60m

e aeve | [T 3
3,5 3,5
. | | i
45 45
Ay | | | :
6 6
AR,y | | | . ;
8 8
N A TRE TR A Ty | | | . 0
10 10
i PRI A e | | | | | | | e
12 12
i R AR R AR E e | | | | | | W
16 16
20 R A A ey | | | | |
20 20
7 AR A A A e | | | | e
24 24
2 AT A Ay | | |
28 28
0 AR B AR  omae
32 32
3 SR % g MmO N N
36 36
0 AR R R B Wbk
40 40
i TR R IR IR B T
44 44
i I 1 e de d
48 48
50 [09 | 50
52 52

360°

.

EN

maxt_271_001_00309_01/001_00349_01

1,4 151 189 226 263 30 313 338 357 375 394 412 432 449 475 487 51,3 52,4 556 56,1 594 60

o~

m m M M m M M M M M M M M M M M M M m m m
3 3
815) 815)
4 4
4,5 4,5
B 5
6 6
7 7
8 8
9 9
10 10
11 11
12 12
14 14
16 16
18 18
20 20
22 22
24 24
26 26
28 28
30 30
32 32
34 34
36 36
38 38
40 40
42 42
maxt_271_001_00320_00/ 001_00360_00
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Traglasten / Lifting capacities

Forces de levage/Portate
Tablas de carga/lpy30nogbeEMHOCTb

11,4-60m

ot

Ll

360°

EN

/g 1,4 151

189 226 263 30 313
m m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

338 357 375 394 41,2 432 449 475 487 51,3 524 556 56,1 594 60 f
m 4—}1

i m m m m m m i
B 3
35 35
4 4
45 45
5 5
6 6
7 7
8 8
9 9

10 10
1 1
12 12
14 14
16 16
18 18
20 20
: RUPIFANY il P
24 24
= AR R AR A S N
28 28
30 [25] 30
32 32
% g | DT
36 36
38 2] 09 09 38
40 40

maxt_271_001_00321_00/001_00361_00

11,4-60 T X o
,4—-60m

=1 H%i EN
N ot —

/g 1,4 151 189 226 263 30 31,3 338 357 375 394 412 432 449 475 487 51,3 52,4 556 56,1 594 60 /s
4-» m m m m m m m m m m m m m m m m m m m m m m 4-»
3 46,6 466 468 459 3
35 424 427 427 422 366 35
4 389 391 39,2 389 365 4
45 357 36,1 361 36 353 304 126 45
5 33 335 337 337 318 29 126 245 5
6 269 27,9 285 276 259 24 121 221 108 193 6
7 21,4 225 231 222 207 192 112 18 10 17 94 15 7
8 17,3 183 188 18 169 162 104 155 93 142 89 13 82 114 63 8
9 143 153 155 149 143 14 97 13 86 12 83 11,1 78 104 63 92 57 9
10 127 13 125 126 118 9 109 8 103 78 98 74 89 63 82 57 72 49 53 10
1 104 109 11,1 107 101 85 95 74 92 73 85 71 8 62 74 56 66 49 53 42 41 11
12 83 9 95 91 87 79 86 7 8 69 76 67 73 59 67 55 59 48 52 42 41 12
14 62 68 68 7 69 66 61 64 61 6 59 56 55 52 51 48 46 43 41 39 14
16 43 49 5 51 52 5 51 49 5 46 47 44 44 4 4 36 35 31 31 3 16
18 37 38 39 39 38 39 38 38 36 36 34 34 31 31 27 27 23 23 22 18

20 29 3 31 31 3 31 3 3 28 28 26 27 23 24 2 2 16 16 16 20
22 24| 25 25 24 24 2424 2222 2 21 18 /18 /15 /15 11 1 |1 22
24 19 2 2 19 19 19 19 17 17 15 16 13 13 1 1 24
26 16 16 15 16 15 15 13 13 11 12 08 09 26
28 13 12 12 11 12 1 1 08 28

30 08 09 08 09 30

maxt_271_001_00368_00_001

LTM 1090-4.2
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Traglasten / Lifting capacities
Forces de levage/Portate T
Tablas de carga/lpy30nogbeEMHOCTb

0] 1471 mA\ 7,41
Qo5 ==
"v| [E=i| EN
§ 11,4m 15,1 m 18,9 m /:
3 16,4 16,1 148 3
Bi5) 133 141 138 815)
4 11,3 12,4 11,9 4
4,5 9,6 10,6 10,7 4,5
¥ 8,1 9,2 9,6 D
6 6 7 7,6 6
7 4,4 5,4 6 7
8 3,2 42 4,8 8
9 2,2 3,2 3,8 9
10 2,5 8 10
11 1,7 2,4 11
12 1 1,8 12
0° = nach hinten - over rear - en arriere - sul posteriore - hacia atrds - cTpena noepHyTa Hasaz t.271_001_60121_00_000/ 70121_00_000
“7,4 t
im=s|  EN
11,4m 151m 189m /:
8 15 15,1 14,1 8
8i8 12,3 13,2 12,4 8I5
4 10,2 11,3 11 4
45 8,6 9,6 9,9 4,5
5 7,3 8,3 8,9 3)
6 52 6,2 6,8 6
7 3,7 47 53 7
8 2,5 3,6 42 8
9 14 2,7 &3 9
10 1,8 2,5 10
1 11 1,9 11
12 1,2 12
0° = nach hinten - over rear - en arriere - sul posteriore - hacia atras - ctpena noepHyTa Hasaz t_271_001_60161_00_000/70161_00_000
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Hubhoéhen / Lifting heights
Hauteurs de levage/Altezze di sollevamento T
Alturas de elevacion/Bblicota nogbema

64 m

$3090.01

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52 54 56 58m
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Traglasten / Lifting capacities
Forces de levage/Portate TNZK
Tablas de carga/lpy30nogbeEMHOCTb

95m
11,4—-60m g 360° A 22,51
r - n
nzk| 17 V1 ; E— EN
I T ) [
M4m | 151m | 189m | 226m | 263m | 30m [ 338m 375m
/s 95m | 95m | 95m | 95m | 95m | 95m | 95m 95m /ﬁ
— 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40° -~

—
O ©W®ND oA AW
&) &)

©

—_
o
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~ o

16 16
18 18
20 20
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24 E R R AR R I A
26 26
: == NEEEEE"H CH
30 30
: el T
34 34
: e = B
38 38
: I B
42 42
a4 | | | B |
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a2m | 449m | 487m | 519m | 524m | 556m | 561m 59,4 m 60 m
/ﬁ 95m | 95m | 95m | 95m | 95m | 95m | 95m 95m 95m /h
- 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40° -
8 8
9 9
10

—_
oo

-
==
rr
m
m
g

—_
[eclNe))
—_
@ O

22 22
24 24
26 26

QO 1 e e e e e e e
30 30
PRy | | [ | [ | [ | [ [ [
34 34
EEPE R ey, | | @ | | (| || | e
38 38
At b | | i
42 42
PP e | | I o | | |
46 46
e W || BE
50 50
o | . Nl
54 54
56 | | | -q 56
58 58

t.271_002_01801_00_000/ 01841_00_000
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Traglasten / Lifting capacities

Forces de levage/Portate
Tablas de carga/lpy30nogbeEMHOCTb

TNZK

16m

11,4—-60m — 360° A ﬁ2,5t
- =
I nzk| 17 V1 - sz | EN
T ' [

14m | 151m | 189m | 226m | 263m | 30m 33,8m 375m
/\ 16m | 16m | 16m | 16m | 16m | 16m 16m 16m /5
-~ 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40° -
35
¢
S N BN B T
5
'R B B B B B
g [47] [43]
. il e B H B B B B
S I e A A A e T | N
1 34
S EA e ) il e e i s il Il P I Y
14 [31]
- [eelEElEals [FelEa5a (5Tl 2a T 58] 55l a T 55 55l 22l 56 s [72 | 561120 2 61 0]
18 [24]
- s a5l 22 s 2l 55 157 5al 52 55 e 521 35 o7 5 551157 551
22
R I B A B B B AR A B
26
o A EH BB R R B BB RIEE R
30
o N R R R R e
34
5 N P s A PR A P P
38
i | - HE"EEETEa
42
i | | | W 2™
46
5 | | | | %
50

t.271_002_02801_00_000 / 02841_00_000

M2m | 449m | 487m | 51,9m | 524m 55,6 m 56,1 m 59,4 m 60 m
/y 6m | 16m | 16m | 16m | 16m 16m 16m 16m 16m /ﬁ
— [ 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40°| 0° 20° 40° -
8 8
: W :
i N T | i
11 11
A T I B N | i
o B3] [elzm [Pem Dolen [ Bl [E [ i
20 20
B 3 2 e O e N N o 2 B
B 9 3 e e R s R
26 Bl s
N e e S T A
30 30
B A 2 5 e e e R A R e
34 34
B B A I e 20 e 5 5
38 38
b Ben B0 | ([ [ [ ] [ ] =
42 42
R | | B | [ [ ] [ | e
46 46
B | | R | | Boesom | BN | N
50 50
PR RN | | B | R E e b
54 54
5| DRSEENR | | FHAR bl R A i A R
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: | [ We [N egSegy 8| 8 =
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t_271_002_02801_00_000 / 02841_00_000
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Hubhoéhen / Lifting heights

Hauteurs de levage/Altezze di sollevamento

Alturas de elevacion/Bbicota nogbema

K95m

7594m T60m

T556m T561m

T556m
I51.9m T524m

T487m

T449m

T412m
T37,5m
7338m
T30m '
T26,3m
T22,6m
7789m
T757m
T114m

L it
{ “'. o) mli(e 7.“'“

AVAV‘Y‘VAVAVAV'AVAVA‘
o

ING=

>

RS

20° _ 40°

80m

78

76
i 74
72
70
68
66
64
62
60
58
56
54
52
50
48
46
44
42
40
38
36
34
32
30
28
26
24
22
20
18
16
14
12
10

A T—

83147

o N o

0 2 4

6

8

10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52 54 56 58 60 62m

TNZK
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Traglasten / Lifting capacities
Forces de levage/Portate
Tablas de carga/lpy30nogbeEMHOCTb

11,4—-60m }m 360° 225t
' [ “
I ! r '1 samez | EN
T K | 1]
11,4m | 15,1 m 189m | 195 m | 226 m | 232m
m | 2m m | m | 2m | 2m

2
0° 20° 40° 60°( 0° 20° 40° 60°

0°

2 2
20° 40° 60°| 0° 20°
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Traglasten / Lifting capacities
Forces de levage/Portate
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Traglasten / Lifting capacities
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Hubhoéhen / Lifting heights
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Avusstattung / Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/O6opynoBaHme

I ¥ Kranfahrgestell

Rahmen

Abstiitzungen

Motor

Getriebe

Achsen

Gelenkwellen
Federung
Bereifung

Lenkung

Bremsen

Fahrerhaus

Elekir. Anlage

Eigengefertigte, verwindungssteife Kastenkonstruktion aus hoch-
festem Feinkorn-Baustanhl.

4-Punkt-Abstiitzung, horizontal und vertikal vollhydraulisch
ausschiebbar. Bedienung mit Fernsteuerung, automatische
Abstiitznivellierung, elektronische Neigungsanzeige.
6-Zylinder-Diesel, Fabrikat Liebherr, wassergekuhlt, Leistung
330 kW (449 PS), max. Drehmoment 2335 Nm. Abgasemissio-
nen entsprechend Richtlinien 97/68/EG, EPA/CARB, ECE-R.96.
Kraftstoffbehalter: 550 I.

ZF-12-Gang-Schaltgetriebe mit automatisiertem Schaltsystem.
ZF-Intarder direkt am Getriebe angebaut. Verteiler-

getriebe, zweistufig, mit sperrbarem Verteilerdifferential.
Wartungsarme Kranfahrzeugachsen, alle 4 Achsen gelenkt. Ach-
sen 2, 3 und 4 sind Planetenachsen, alle angetriebenen Achsen
mit Querdifferentialsperren.

Alle Gelenkwellen mit 70° Kreuzverzahnung und wartungsfrei.
Alle Achsen sind hydropneumatisch gefedert mit automatischer
Niveauregulierung. Federung hydraulisch blockierbar.

8fach. ReifengroBe: 385/95 R 25 (14.00 R 25).

2-Kreisanlage mit hydraulischer Servolenkung. Aktive, geschwin-
digkeitsabhdngige Hinterachslenkung, spezielle Lenkprogramme
fur unterschiedliche Fahrsituationen.

Betriebsbremse: Allrad-Servo-Druckluftbremse, alle Achsen sind
mit Scheibenbremsen ausgestattet, 2-Kreisanlage.
Handbremse: Federspeicher auf die Réder der 2., 3. und 4. Achse
wirkend.

Zusatzbremsen: Auspuffklappenbremse, Intarder am Getriebe.
GroBrdumige korrosionsbestandige Kabine mit Komfortaus-
stattung, gummielastisch aufgehangt, Sicherheitsverglasung.
Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleichstrom, 2 Batterien mit
je 170 Ah.

| .4 Kranoberwagen

Rahmen

Kranantrieb

Steuerung

Hubwerk
Wippwerk
Drehwerk
Kranfahrerkabine
Sicherheits-

einrichtungen
Teleskopausleger

Ballast
Elekir. Anlage

Eigengefertigte, verwindungssteife SchweiBkonstruktion aus
hochfestem Feinkorn-Baustahl. 3-reihige Rollendrehverbindung.

Diesel-hydraulisch mit Axialkolben-Verstellpumpen mit auto-
matischer Leistungsregelung, 1 Zahnrad-Doppelpumpe, vom
Dieselmotor im Fahrgestell angetrieben, offene Olkreislaufe mit
elektrisch geregeltem ,Load Sensing". 4 Arbeitsbewegungen
gleichzeitig fahrbar.

Elektrische ,Load Sensing“ Steuerung, 4 Arbeitsbewegungen
gleichzeitig steuerbar, zwei 4fach Handsteuerhebel, selbst-
zentrierend.

Axialkolben-Konstantmotor, Seilwinde mit eingebautem Planeten-
getriebe und federbelasteter Haltebremse.

1 Differentialzylinder mit Sicherheitsriickschlagventilen.
Axialkolben-Konstantmotor, Planetengetriebe, federbelastete
Haltebremse. Drehwerk serienméBig umschaltbar: offen und
eingespannt.

GroBes Sichtfeld, Sicherheitsverglasung, Komfortausstattung,
Kabine um 20° nach hinten neigbar.

LICCON2-Uberlastanlage, Testsystem, Hubendbegrenzung,
Sicherheitsventile gegen Rohr- und Schlauchbrtiche.

1 Anlenkstlick und 6 Teleskopteile. Alle Teleskopteile unabhéngig
voneinander hydraulisch ausschiebbar. Schnelltakt-Teleskopier-
system Telematik.

Auslegerlange: 11,4 m — 60 m.

8,8 t Grundballast.

Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleichstrom, 2 Batterien mit
je 170 Ah.

| / Betriebsarten

K

K

NZK

Doppelklappspitze 9,5 m—16 m

Verstellung 0°; 20°; 40°

Montagespitze 2 m

Verstellung 0°; 20°; 40°; 60°

Hydraulisch verstellbare Klappspitze 9,5 m —16 m
Hydraulische Verstellung 0° — 40°

| Zusatzausruistung

2. Hubwerk

Zusatzballast
Bereifung

Flir den 2-Hakenbetrieb oder bei Betrieb mit Klappspitze, wenn
Haupthubseil eingeschert bleiben soll.

13,7 t flr einen Gesamtballast von 22,5 t.

8fach. ReifengroBe: 445/95 R 25 (16.00 R 25) und

525/80 R 25 (20.5 R 25).

Weitere Zusatzausriistung auf Anfrage.

Die Abbildungen enthalten auch Zubehér und Sonderausstattungen, die nicht zum serienméBigen Lieferumfang gehoren.
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Ausstattung / Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/O6opynoBaHme

| <+ Crane carrier

Frame

Outriggers

Engine

Transmission

Axles

Cardan shaft
Suspension
Tyres

Steering

Brakes

Driver’s cab

Electrical system

Self-manufactured, torsion-resistant box-type design of high-ten- K
sile fine grained structural steel.
4-point supporting system, hydraulically telescopable into horizon- K

tal and vertical direction. Operation with remote control, automatic

support leveling, electronic inclination display. NZK

6-cylinder Diesel, make Liebherr, watercooled, output 330 kW
(449 h.p.), max. torque 2335 Nm. Exhaust emissions acc. to
97/68/EG, EPA/CARB, ECE-R.96. Fuel reservoir: 550 .

ZF 12-speed gear box with automatic control system. ZF-intarder
fitted directly to the gear. Two-stage transfer case with lockable
transfer differential.

Low maintenance carrier axles, all 4 axles steered. Axle 2, 3 and 4

are equipped with planetary gears, all driven axles with transverse Additional
differential locks.
All cardan shafts with 70° diagonal toothing and maintenance free. Tyres

All axles are hydro-pneumatically suspended with automatic
leveling. Suspension hydraulically lockable.

8 tyres, size: 385/95 R 25 (14.00 R 25).

2-circuit system with hydraulic servo steering. Active speed
depending rear axle steering, special steering programs for various
driving situations.

Service brake: all-wheel servo-air brake, all axles are equipped
with disc brakes, dual circuit.

Hand brake: Spring-loaded, acting on all wheels of axles 2, 3 and 4.
Additional brakes: exhaust flap brake, intarder in gearbox.
Spacious corrosion resistant with comfort furnishings, mounted on
rubber shock absorbers, safety glazing.

Modern data bus technique, 24 Volt DC, 2 batteries of 170 Ah
each.

| .4 Crane superstructure

Frame

Crane drive

Control

Hoist gear
Luffing gear
Slewing gear
Crane cab
Safety devices

Telescopic boom

Counterweight
Electrical system

The pictures contain also accessories and special equipment not included in the standard scope of delivery.

Liebherr-manufactured, torsionally rigid steel construction made
from high-tensile fine-grain steel. Triple-roller slewing rim.

Diesel-hydraulic with axial variable displacement pumps with auto-
matic capacity control, 1 double gear pump, driven by the carrier
Diesel engine, open regulated oil circuits with electrically controlled
“load sensing”, operation of 4 movements simultaneously.

Electric ,Load Sensing*“ control, simultaneous operation of 4 working
motions, 2 self-centering hand control levers (joy-stick type).

Axial piston fixed displacement motor, hoist drum with integrated
planetary gear and spring-loaded static brake.

1 differential ram with safety check valves.

Axial piston fixed displacement motor, planetary gear, spring-load-
ed static brake. Slewing gear inversible from released to locked as
standard feature.

Large screen area, compound glass, comfort furnishing, cabin
tiltable 20° to rear.

LICCON2 safe load indicator, test system, hoist limit switch, safety
valves to prevent pipe and hose ruptures.

1 base section and 6 telescopic sections. All telescopic sections
hydraulically extendable independent of one another.

Rapid-cycle telescoping system Telematik.

Boom length: 11.4 m —60 m.

8.8 t basic counterweight.

Modern data bus technique, 24 Volt DC,
2 batteries of 170 Ah each.

2" hoist gear

counterweight

| /\’ Operating modes

Double swing-away jib 9.5 m—16m

Adjustment 0°, 20°, 40°

Erection jib 2 m

Adjustment 0°, 20°, 40°, 60°

Hydraulically adjustable swing-away jib 9.5 m —16 m
Hydraulically adjustment 0° — 40°

| Additional equipment

For two-hook operation or for operation with swing-away jib if the
hoist rope shall remain reeved.

13,7 t for a total counterweight of 22,5 t.

8 tyres, size 445/95 R 25 (16.00 R 25) and
525/80 R 25 (20.5 R 25).

Other items of equipment available on request.
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Avusstattung / Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/O6opynoBaHue

| %% Chassis porteur

Cadre

Calage

Moteur

Boite de vitesse

Essieux

Arbres articulés
Suspension
Pneumatiques

Direction

Freins

Cabine

Installation
électrique

Chassis résistant a la torsion de fabrication Liebherr, en acier a
grains fins trés résistant.

Dispositif de calage horizontal et vertical en 4 points, entiere-
ment déployable hydrauliquement. Utilisation avec commande

a distance, mise a niveau automatique du calage, inclinometre
électronique.

Moteur diesel, 6 cylindres, fabriqué par Liebherr, a refroidissement
par eau, de 330 kW (449 ch), couple max. 2335 Nm. Emissions
des gaz d‘échappement conformes aux directives 97/68/EG, EPA/
CARB, ECE-R.96. Capacité du réservoir a carburant: 550 .

Boite de vitesses ZF a 12 rapports, mécanisme automatisé

a commande. Ralentisseur hydrodynamique ZF directement
accouplé a la boite. Boite de transfert a 2 étages avec blocage de
différentiel.

Essieux nécessitant peu d’entretien, les 4 essieux sont directeurs.

Les essieux 2, 3 et 4 sont des essieux planétaires, tous les essieux

moteurs avec différentiel transversal.

Tous les flasques de croisillons avec denture en croix 70° et sans
entretien.

Tous les essieux sont & suspension hydropneumatique avec mise
a niveau automatique. Suspension blocable hydrauliquement.

8 pneus de taille: 385/95 R 25 (14.00 R 25).

2 circuits avec direction assistée hydraulique. Direction active
des essieux arriere et dépendante de la vitesse, programmes de
direction spéciaux pour les différents modes de déplacement.

Freins de service: servofrein a air comprimé, tous les essieux
sont munis de freins a disque, a 2 circuits.

Frein a main: par cylindres a ressorts, agissant sur les roues des
essieux 2, 3 et 4.

Freins auxiliaire : par clapet sur échappement, ralentisseur
monté sur boite de vitesse.

Spacieuse cabine, traitement anticorrosion, équipement «grand
confort», suspension par silentblocs, vitrage de sécurité.

Technique moderne de transmission de données par BUS de don-
nées, courant continu 24 \olts, 2 batteries de 170 Ah chacune.

| .4 Partie tournante

Cadre

Entrainement

Commande

Mécanisme de
levage
Mécanisme
de relevage
Dispositif de
rotation

Fabrication Liebherr, construction soudée indéformable, en acier a
grain fin haute résistance. Couronne d‘orientation a triple rangée
de rouleaux.

Diesel hydraulique avec pompes a débit variable et régulation de
puissance automatique, 1 pompe a engrenages double, entrainés
par le moteur Diesel du porteur, circuits hydrauliques ouverts avec
«load sensing», régulé électriquement. 4 mouvements simultanés
practicables.

Direction électrique "Load Sensing”, 4 mouvements de travail
dirigeable simultanément, deux leviers de commande a

4 positions et & autocentrage.

Moteur a cylindrée constante et & pistons axiaux. Treuil équipé d‘un
engrenage planétaire et d‘un frein d‘arrét commandé par ressort.

1 vérin différentiel avec soupapes de retenu.

Moteur a cylindrée constante a pistons axiaux, réducteur
planétaire, frein d‘arrét commandé par ressort. Commutation en
série du mécanisme d‘orientation: ouvert et en orientation freinée
automatiquement.

Cabine de grue

Dispositif de
sécurité

Fléche télesco-
pique

Contrepoids
Installation
électrique

Large champ de vision, vitrage de sécurité, équipement pour un
confort idéal, cabine inclinable de 20° vers I'arriére.

Controleur de charge, <LICCON2», systeme test, limitation de la
course pour le levage, soupape de s(reté contre la rupture de
tubes et de tuyaux.

1 élément de base et 6 éléments télescopiques. Tous les
éléments télescopables indépendamment les uns des autres.
Systéme de télescopage séquentiel rapide, Telematik. Longueur
de fleche: 11,4 m —60 m.

Plaque de base 8,8 t.

Technique moderne de transmission de données. Courant continu
24 \olts, 2 batteries de 170 Ah chacune.

| /.’ Modes de fonctionnement

K

K

NZK

Double fléchette pliante 9,5 m — 16 m

Positionnement a 0°, 20°, 40°

Flechette de montage 2 m

Positionnement a 0°, 20°, 40°, 60°

Fléchette pliante a positionnement hydraulique 9,5 m —16 m
Positionnement hydraulique a 0° — 40°

| Equipement supplémentaire

2éme mécanisme Pour |‘utilisation du deuxiéme crochet, ou bien pour une utilisation

de levage

Contrepoids
additionnel

Pneumatiques

avec fléchette pliante lorsque le cble de levage principal rest
mouflé.

13,7 t pour un contrepoids total de 22,5 t.
8 pneus. Taille: 445/95 R 25 (16.00 R 25) et
525/80 R 25 (20.5 R 25).

Autres équipements supplémentaires sur demande.

Les figures contiennent également des accessoires et des équipements spéciaux non inclus de série dans la livraison.
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Avusstattung / Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/O6opynoBaHue

| % Autotelaio

Telaio

Stabilizzatori

Motore

Cambio

Assi

Trasmissione
Sospensioni

Pneumatici
Sterzo

Freni

Cabina di guida

Impianto elettrico

Produzione Liebherr, struttura di tipo scatolato antitorsione in
acciaio a grana fine ad elevato grado di snervamento.

Dispositivo di stabilizzazione in 4 punti, completamente idraulico.
Utilizzo con radiocomando, livellamento stabilizzatori automatico,
indicatore inclinazione elettronico.

Diesel a 6 cilindri, marca Liebherr, raffreddato ad acqua, potenza
330 kW (449 CV), coppia massima 2335 Nm. Emissioni gas di
scarico in base alle direttive 97/68/EG, EPA/CARB, ECE-R.96.
Capacita del serbatoio carburante: 550 .

Cambio ZF a 12 marce con sistema di commutazione automatico.
ZF-intarder montato direttamente sul cambio. Ripartitore, a due
stadi con bloccaggio differenziale.

Assi del carro esenti da manutenzione, tutti e sei sterzanti. Assi 2, 3
e 4 hanno riduttore epicicloidale, tutti traenti con blocco differen-
ziale trasversale.

Tutti gli alberi di trasmissione esenti da manutenzione e con
dentatura di accoppiamento a 70°.

Tutti gli assi hanno sospensioni idropneumatiche con regolazione
livello automatica e sono bloccabili idraulicamente.

8 gomme. Dimensione pneumatico: 385/95 R 25 (14.00 R 25).
Servosterzo a doppio circuito con servosterzo idraulico. Sistema
sterzatura attiva degli assi posteriori in base alla velocita, per le piu
diverse situazioni d guida.

Freno di servizio: pneumatico servoassistito su tutte le ruote, tutti gli
assi sono equipaggiati con i freni a disco, a doppio circuito.

Freno a mano: accumulatore a molla agente sulle ruote del 2°, 3°

e 4° asse.

Freno addizionale: valvola agente su impianto di scarico, intarder sul
cambio.

Cabina spaziosa e confortevole, resistente alla corrosione,
montata su ammortizzatori in gomma, con vetratura di sicurezza.
Moderna tecnica di trasmissione «data bus», corrente continua di
24 \olt, 2 batterie con ciascuna 170 Ah.

| .4 Torretta

Telaio

Impianto
idraulico

Comando

Argano di
sollevamento

Meccanismo
d‘inclinazione
Meccanismo
di rotazione

Cabina del
gruista
Dispositivi
di sicurezza

Di produzione Liebherr, struttura di tipo scatolato, in acciaio a
grana fine ad alta rigidita torsionale. Ralla a 3 file di cuscinetti.
Diesel idraulico, pompe con cilindrata variabile a pistoni assiali e
doppia pompa ad ingranaggi azionate dal motore diesel. Gircuiti

idraulici di tipo aperto con regolazione della potenza “load sensing”.

Si possono avere 4 movimenti simultanei indipendenti.
Comando elettrico “Load sensing”, 4 movimenti di lavoro pilotabili
contemporaneamente, due leve di comando manuali a 4 posizioni,
autocentranti.

Motore a cilindrata costante a pistone assiale, tamburo di solle-

vamento con ingranaggio epicicloidale integrato e freno di arresto
caricato a molla.

1 cilindro differenziale con valvola di non ritorno.

Motore a portata costante a pistone assiale, ingranaggio epici-
cloidale, freno darresto caricato a molla. Rotazione commutabile,
controllata idraulicamente o libera.

Ampia visuale, vetratura di sicurezza, equipaggiamento confortevole,
cabina reclinabile di 20°.

Limitatore di carico LICCON2, Testsystem, interruttori di finecorsa
sollevamento, valvole di sicurezza contro la rottura dei tubi e tubi
flessibili.

Braccio
telescopico

Zavorra
Impianto elettrico

1 elemento base e 6 elementi telescopici. Tutti gli elementi
telescopici estraibili, in modo idraulico, indipendentemente tra loro.
Sistema di telescopaggio a ritmo rapido Telematik. Lunghezza del
braccio telescopico: 11,4 m —60 m.

Zavorra base da 8,8 t.

Moderna tecnica di trasmissione «data bus», corrente continua 24
Volt, 2 batterie ciascuna con 170 Ah.

|/ Modalita di utilizzo

K

K

NZK

Falcone a volata variabile doppio 9,5 m—16 m
Regolazione 0°, 20°, 40°

Falconcino da montaggi 2 m

Regolazione 0°, 20°, 40°, 60°

Falcone regolabile idraulicamente 9,5 m — 16 m
Regolazione idraulica 0 — 40°

| Equipaggiamento addizionale

2° argano

Zavorra
addizionale

Pneumatici

Per I'esercizio a 2 ganci, o per I'esercizio con falcone ribaltabile,
se la fune di sollevamento principale deve rimanere infilata.

13,7 t per il contrappeso totale di 22,5 1.

8 gomme. Dimensione: 445/95 R 25 (16.00 R 25) e
525/80 R 25 (20.5 R 25).

Altri equipaggiamenti fornibili a richiesta.

Le illustrazioni contengono anche accessori ed equipaggiamento speciale che non appartengono alle dotazioni di serie.
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Avusstattung / Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/ O6opyroaHye

| *¥ Chasis

Bastidor

Estabilizadores

Motor

Caja de cambios

Ejes

Arboles cardan
Suspension
Cubiertas

Direccion

Frenos

Cabina

Sistema eléctrico

Tipo cajon, fabricacion propia en acero estructural de grano fino
de alta resistencia, resistente a la torsion.

4 puntos de apoyo, con movilidad horizontal y vertical totalmente
hidraulica. Accionamiento por telemando, nivelacion automatica,
indicacion de inclinacion electronica

Diesel de 6 cilindros, marca Liebherr, refrigerado por agua, potencia
330 kW (449 CV), par de giro méaximo 2335 Nm. Segin norma
97/68/CEE, EPA/CARB, ECE-R.96. Deposito de combustible: 550 .
Caja de cambios ZF de 12 marchas, con sistema de cambio auto-
matico. Intarder ZF instalado directamente en la caja de cambios.
Engranaje de distribucion de dos escalonamientos, con diferencial
de distribucion bloqueable.

Ejes libres de mantenimiento, direccion en todos los ejes. Ejes 2,
3y 4 son ejes planetarios, todos los ejes tractores con blogueo
transversal diferencial.

Todos los arboles cardan con dentado en cruz 70° y libres de
mantenimiento.

Todos los ejes con suspension hidroneumatica y nivelacion
automatica. Blogueo hidraulico de suspension.

8 cubiertas de tamario 385/95 R 25 (14.00 R 25).

Sistema de dos circuitos con servomecanismo hidraulico. Direccion
trasera activa en funcion de la velocidad, programas de direccion
especiales para diferentes situaciones 0 modo de conduccion.
Freno de servicio: servofreno neumético con actuacion a todas las
ruedas, todos los ejes estan dotados con frenos de discos, sistema
de 2 circuitos.

Freno de mano: por acumuladores de muelle con actuacion a las
ruedas de los ejes 2, 3y 4.

Frenos adicionales : Freno de chapaleta de escape, intarder
integrado en caja de cambios.

Cabina espaciosa resistente a la corrosion provista de
equipacion confortable, suspendida a través de soportes
elésticos, acristalamiento de seguridad.

Moderna tecnologia de bus de datos,

24 voltios de corriente continua, 2 baterfas con 170 Ah cada una.

| .4 Superestructura

Bastidor

Accionamiento
de gria

Mando

Cabrestante

Inclinacion pluma
Mecanismo de
giro

Cabina

Fabricado por Liebherr en acero de grano fino de alta resistencia,
resistente a la torsion. Corona de giro de 3 hileras de rodillos.
Diesel-hidraulico, con bombas de pistones axiales con regulacion
automatica de potencia, 1 bomba doble de engranajes,
accionado por el motor diesel del chasis, circuitos hidraulicos
abiertos con regulacion eléctrica por “Load Sensing”.

4 movimientos de trabajo realizables al mismo tiempo.

Mando “Load Sensing” eléctrico, 4 movimientos de trabajo
accionables simultdneamente, dos palancas de mando manual
autocentrantes con 4 movimientos.

Motor de pistones axiales de desplazamiento

constante, tambor de cabrestante con engranaje planetario
incorporado y freno de retencion accionado por muelle.

1 cilindro diferencial con valvulas seguridad de retroceso.

Motor de pistones axiales de desplazamiento constante, engranaje
planetario, freno de retencion accionado por muelle. Giro
conmutable libre y bajo presién como equipamiento standard.
Amplio campo de vision, acristalamiento de seguridad, conforta-
ble puesto de mando, cabina inclinable 20° hacia atras.

Las ilustraciones incluyen equipamiento adicional y especial, que no vienen de serie.

Dispositivos de
seguridad

Pluma
telescopica

Lastre
Sistema eléctrico

Limitador de cargas LICCON2, sistema de comprobacion, limita-
dor de fin de carrera de elevacion, valvulas de seguridad contra la
rotura de tuberias y latiguillos.

1 tramo base y 6 tramos telescdpicos. Todos los tramos telescopi-
cos pueden telescoparse de forma hidraulica e independiente.
Sistema de telescopaje de tacto rdpido Telematik.

Longitud de pluma: 11,4 m —60 m.

8,8 t toneladas lastre basico.

Moderna tecnologia de bus de datos,

24 voltios de corriente continua, 2 baterias con 170 Ah cada una.

| /h Modos de servicio

K

K

NZK

Plumin lateral doble 9,5 m—16 m

Angulacion 0°, 20°, 40°

Plumin de montaje 2 m

Angulacion 0°, 20°, 40°, 60°

Plumin abatible ajustable hidraulicamente 9,5 m —16 m
Regulable hidraulicamente 0° — 40°

| Equipamiento adicional/alternativo

Cabrestante
auxiliar

Contrapeso
adicional

Cubiertas

Para operacion con dos ganchos o con plumin lateral, en caso de
que el cable del cabrestante principal haya de permanecer
en reenvio.

13,7 t para un contrapeso total de 22,5 t.

8 cubiertas de tamario 445/95R 25 (16.00 R 25) y
525/80 R 25 (20.5 R 25).

Otro equipamiento bajo pedido.
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Ausstattung / Equipment
Equipement/Equipaggiamento
Equipamiento/ O6opyaoBaHune

| ¥ Lllaccu

Pama waccu YKecTkan NpocTpaHCTBEHHAA KOHCTPYKLUMA COGCTBEHHOMO
W3rOTOBNIEHWA U3 BBICOKOMPOYHOM MENKO3EPHUCTOM

KOHCTPYKLMOHHOW CTanu.

4 rnapaBNMYeCKy BblABUraeMble N0 FOPU3OHTANM 1 BEPTHKAN
6anku ¢ onopHLIMM rUAPOLMAMHAPaMK 1 Galumakamu. O6eny-
XMBaHe NP1 NOMOLLM Ny/bTa ANCTAHLMOHHOTO ynpase-
HWsl, aBTOMATN4ECKOE BbiPaBHWBAHE Ha OMOPax, 3EKTPOH-
Has MHAMKALMS HaKIoHa.

6-UNNMHAPOBLIA AN3enb, MPOU3BOACTBO Jnbxepp, BoARHOE
oxnaxzenue, MmowHocTb 330 KBT (449 n.c.) MaKc. KpyTALLMA
MOMEHT 2335 HM. SMHUCCHM BLIXTIOMHbIX FA30B B COOTBETCTBUM
¢ MNpasunamu no 97/68/EG, EPA/CARB, ECE-R.96.

EmKocTb TonnmBHOro 6aka: 550 MMTPoB.

12-ckopocTHas ZF kopoBka nepesay ¢ aBToMaTU3UpOBaHHO
CHCTEMOM nepekntoyerma. fapotopmos ZF ycTaHosneH
HenocpeaCTBEHHO Ha NpuBoae. Pasaatouras Kopobka,
ABYXCTyneHyaras, ¢ 6noKupyembiM pasaaToyHbIM
anddepeHLranom.

MocTbl X00BOr0 yCTpOIiCTBa kpaHa TpebyioT nuiub Hebonb-
LLIOTO TEXHUYECKOro 06CNyXMBaHMS, BCE 4 MOCTOB UMEIOT
pynesoe ynpasnenue. MocTbl 2, 3 1 4 ABASOTCS NnaHeTap-
HbIMM, BCE NPUBOAHbLIE MOCTbI C HOKMPOBKaMM MeXKonec-
Horo auddbepeHumnana.

Bce KapaaHHble Banbl MIMEHOT NEpeKpecTHoe 3yfuatoe
3auennenue nog yrnom 70° u He TpebyloT TexobeayxmuBa-
HUS.

Bce MOCTbI IMEIOT rMapONHEBMATUYECKYIO MOABECKY C
aBTOMAaTMYECKMM BbICTaBNIEHEM YPOBHS. [oaBecka MoxeT
ObITb rMAPaBAMYECKN 32010KMPOBaHA.

8 onHOCKaTHbIX LWKH pasmepom 385/95 R 25 (14.00 R 25).

2-KOHTYpHasi cucTema pyneBoro ynpasneHus ¢ rTMapoycunm-
Tenem. AKTUBHOE 3aBUCSILLEE OT CKOPOCTU pyrieBoe ynpasrie-
HWe 3aJHAIMU MOCTaMU, crelnanbHble NPorpamMmbl Pynesoro
ynpaBneHns 415 pasindHbIX JOPOKHbIX CUTYaLNNA.

PaBouuit TopmO3: THeBMAaTUYECKUE TOPMO3a Ha BCE Koneca,
[IMCKOBbIE TOPMO3a Ha Korecax BCex MOCTax, 2-KOHTYpHadA
cuctema. PyyHoi TOpMO3: NpyXXMHHBIE SHEPTOAKKYMYNATOPSI
C ZefcTB1eM Hakoneca MocCToB 2, 3 1 4. [lononHuTenbHble
TOpPMO3a: TOPMO3Has CUCTeMa KanaHa CBOGOAHOTO Bbl-
nycka, TopMo3-3amMeAanTeNb KOPOOKY nepesay.

[pocTopHas KOPPO3NOHHO-CTONKas kabuHa B KOMGOPTHOM
MCNONHEHUU, Ha PE3VHOBBIX aMOPTM3aTOPaX C OCTEKIEHUEM
13 BesonacHoro cTekna.

YnpaBneHue aneKTpUYECKUMU 1 ANEKTPOHHBIMM
KOMMOHEHTaMK Yepe3 HOBEMLLYIO CUCTEMY Nnepeaayn
CUrHasoB No MUHUMYMY Kabenew. MocToAHHbIN TOK 24 B.

BbIHOCHbIE
onopsbl

Ouratenb
Mpuson
MocTb!

KapaaHHble
Banbl

MoasecKa

LLuHbI

PyneBoe
ynpasneHue

Topmo3sa

KabuHa
BoauTens

AneKTpo-
obopynosanue

[ .4 NoBopoTHaAa yacTb

KpyTunbHo-xecTkas CBapHas KOHCTPYKLS COBCTBEHHOIO n3-
TOTOBMEHNS U3 BbICOKOMPOYHON MENKO3EPHICTON KOHCTPYK-
LIMOHHON CTanu. 3-psaHOe PONIMKOBOE OMOPHO-MOBOPOTHOE
YCTPOWCTBO.

[nsenb-ruapaBnuyeckuii, ynpasnsemblii akcuanbHO-nopLu-
HEBOIl HACOCOC C aBTOMATUYECKOM PEryNMpOBKOA MOLLHOCTH,
1 cBOEHHbIN LECTEePEeHYATbIV HACOC, NPUBOA OT ABUraTens
Laccu, 0TKPbITble FMAPABAMYECKME KOHTYPbI yNpaBnisiemMble
3NeKTPUYEcKoil cuctemoit «Load Sensing». Bo3M0XXHO Bbl-
MosHeHne 4-x paboyux ABUXKEHWUIA 0JHOBPEMEHHO.

[1Ba CaMOLIEHTPUPYHOLLMXCA KOHTPOANEPa C BO3MOXHOCTBIO
yeTbipex KPecTooOpasHbIx ABMKeHMI.HoBelllan cuctema
nepedayn LMdPOBLIX CUTHANOB MO MUHUMYMY Kadenei.

Pama

MpuBod KpaHa

YnpaeneHue

MoabeMHbIH AKCHaNbHO-MOPLLUHEBOI MOCTOSHHLIA M’MAPOMOTOP, KaHaTHas

MexaHW3m nebeqka ¢ BCTPOEHHbIM NaHETapHbIM PELYKTOPOM 1 CO
CTOMOPHBIM TOPMO30M C Harpy3Koii Ha Peccopy.

MexaHusm

M3MEHEeHUA 1 IBYXCTOPOHHMIA MMAPOLMAMHAD C NPELOXPaHK-TENBHBIMMU

BbiNeTa CTpenbl  KnanaHamu opaTHoro xoaa.

MexaHuam AKcuanbHO-NOPLUHEBON HEPEryMPYeMbilii TMAPOMOTOP,

nosopota NnaHeTapHbI PeAYKTOp C aBTOMATUYECKAM HOPMasbHO-
3aKPbITEIM MHOTOZAMCKOBLIM TOPMO30oM. CepuitHoe
NEPEKIHOYEHNE B OTKPBITHIA MM 3aKPbITHIA KOHTYP.

KabuHa LLInpokuii 063op, BezonacHoe ocTekneHue, KoOMOPTHOE

KpaHOBLUMKa ochopmneHue, kabuHa MoxeT ObITb OTKINOHEeHa Hasaa Ha 20°.

Yctporictea OrpaHuuutens rpysonogbemtocti LICCON2, koHuesoit

6esonacHocTy BbIKOYaTeNb MOABEMA MPY3a, NPeAOXPaHUTENbHbIE

11 3aMOpHbIe rMAPOKNAanaHsl AnA Cny4yaes paspbiBa
rMApONPOBOAOB. TecT-cucTeMa.

TenecHonuuecKkana 1 wapHMPHaA CeKUMA U 6 TENECKOMMYECKNX CeKumid. Bee

cTpena TENECKOMUYECKNE CEKLIMM MOTYT BbIABUraTbCA NOA Harpy3Kou.
CkopocTHas cuctema Teneckonmposanmua Telematik.
[nuHa ctpenbi: 11,4 M —60 M.
MpoTnBoBeC 8,8 T OCHOBHOWI MPOTMBOBEC.
AnekTpo- YnpaBneHxue aNeKTPUYECKUMM W SNEKTPOHHBIMU KOMMOHEHTAMM
obopynoBaHMe  uepes HOBEWLLYIO CUCTEMY Nepeaay CUrHasos No MUHUMYMy

Kkabenei. MocToAHHbIA TOK 24 B, 2 akKyMynaTopHble Batapeu.

I /h Pexumbi paboTt

K [1BYXCEKLWMOHHBIA OTKUAHON yoanmHuTENnb 9,5 M — 16 M
Pa6ouue yrnbi 0%, 20°, 40°

K MOHT&XKHBIR yAAMHUTENb CTPENLI 2 M
Pa6ouue yrnel 0%, 20°, 40°, 60°

NZK vopaBnnyeckn perynnpyemslin OTKUAHON YOIUHUTENb
95mM-16Mm

'vopaBnunyeckoe nameHenue yrna 0 - 40°

| DononnuTensHoe obopynoBaHHue

MogbemHbil Mcnonbayetca ana paboTsl ¢ ABYMA Kptokamu Wi Ans
MexaHu3m 2 BbICTABNEHUA YATMHUTENA.

JTononHuTtenbHbIA

NpoTMBOBEC 13,7 T AnA yBenuueHua obLLero Beca NpoTMBOBeca A0 22,5 T.
LLnHbI 8 oAHOCKaTHBIX LWKH pasmepom 445/95 R 25 (16.00 R 25) nim

525/80 R 25 (20.5 R 25).

OcrtanbHoe [ONOoNHUTENbHOE o6opynoaa|-me = N0 3anpocy 3aKkasuuKa.

Ha PUCYHKaxX nokasaHbl Takxxe NnpuHagneXxHoCcT 1 crnelocHallleHe, KOTopble He OTHOCATCA K Cepl/ll;lHOI;l nocTaske. Bo3MOXHbI U3MEHEHUS.
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Symbolerklédrung / Description of symbols

Explication des symboles/Legenda simboli

Descripcion de los simbolos/O6bsacHeHE CUMMBOOB

I AIIgemeine Symbole/GeneraI symbols/symboles généraux/Simboli generali/Simbolos generales/ O6me cumsonbi

i

™

EN

Abstiitzungen
Outriggers

Calage
Stabilizzatori
Estabilizadores
BbIHOCHBIE OMOpbI

Abstitzungen — frei auf Reifen
Outriggers — free on tyres

Calage — libre sur pneus

Stabilizzatori — non stabilizzati su gomma
Estabilizadores — sobre neumaticos
BbIHOCHbIE — CBOGOAHBI Ha KONEcax

Achse
Axle
Essieu
Asse
Eje
MocTbl

Ausladung
Radius

Portée

Raggio di lavoro
Radio de trabajo
Beinet ctpensl

Auslegerlénge

Boom length
Longueur de la fleche
Lunghezza braccio
Longitud de pluma
[nuHa cTpensbl

Auslegerstellung

Boom position

Position de la fleche
Posizionamento braccio
Inclinacion de pluma
[NonoxeHue cTpensl

Ballast
Counterweight
Contrepoids
Contrappeso
Contrapeso
Mpotusosec

Bereifung
Tyres
Pneumatiques
Pneumatici ¢
Cubiertas
LLInHBI

Drehwerk / Arbeitshereich

Slewing gear / Working area

Mécanisme d'orientation / Plage de travail
Rotazione / Raggio di lavoro

Mecanismo de giro /Area de trabajo
Mexanuam nosoporta / Paboyas obnactb

Norm
Standard
Norme
Normativa
Norma
Cranpapt

Fahrgeschwindigkeit
Driving speed

Vitesse de translation
Velocita su strada
Velocidad

CKOpOCTb nepeaBuxeHus

ut

=
[3

i
)
[}

AN E = b O}y

Kranspezifische Symbole/Crane specific symbols/
Symboles spécifiques a la grue/ Simboli specifici relativi alla gru/Simbolos especificos de griia/Cneunduyeckmne gnsa kpaHa CAMBOJIbI

2o
NZK|

Teleskopausleger
Telescopic boom

Fleche télescopique
Braccio telescopico

Pluma telescopica
Teneckonnyeckas crpena

Mechanische/hydraulische Klappspitze
Mechanical/hydraulic swing away jib
Fléchette pliante mécanique/hydraulique
Falcone meccanico/idraulico

Plumin lateral mécanico/hidraulico

MexaH14ecKuiA/rnapaBanyecKinii OTKUAHON YAAUHNTENb

A

K

Fahrgeschwindigkeit — StraBengang

Driving speed — Onroad gear

Vitesse de translation — Vitesse de route

Velocita su strada — Andatura su strada

Velocidad — Velocidad en carretera

CkopocTb nepeaukeHus — Mepeaaya Ans [ABIKEHUS N0 Jopore

Fahrgeschwindigkeit — Kriechgang

Driving speed — Craw! speed

Vitesse de translation — Marche lente
Velocita su strada — Andatura da cantiere
Velocidad — Marcha cangrejo

CKopoCTb nepeaBMKeHNs — MoHMKeHHas

Max. Hubhohe

Max. lifting capacity
Capacité max

Max. portata

Capacidad de carga max.
Makc. rpy3onofbemMHOCTb

Getriebe
Transmission

Boite de vitesse
Cambio

Caja de cambios
Kopobka nepesau

Gang
Gear
Vitesse
Velocita
Marcha
CkopocTb

Hakenflasche / Traglast

Hookblock / Capacity

Moufle & crochet / Capacité de charge
Bozzello / Portata

Pasteca / Capacidad de carga

Kptokosas nogsecka / rpy30nofbeMHOCTb

Hubwerk

Hoist gear

Treuil de levage
Argano

Cabrestante
MexaHuam nogbema

Kranfahrgestell
Crane carrier
Chassis porteur
Autotelaio
Chasis

LLlaccu

Kranoberwagen

Crane superstructure

Partie tournante de la grue
Torretta

Superestructura

NoBopoTHast nnatchopma kpaHa

Steigfahigkeit

Gradability

Aptitude a gravir les pentes
Pendenza

Capacidad motriz de ascension
Mpeononesaemblil yron nogbema

Montagespitze

Erection jib

Flechette de montage

Falconcino da montaggi

Plumin de montaje

MoHTaXKHbI yANMHUTENb CTPEnbl
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| Anmerkungen

Eall o

© e N o

Die Traglasttabellen sind berechnet nach EN 13000.

Bei der Berechnung der Traglasttabellen ist mindestens eine Windgeschwindig-
keit von 9 m/s (33 km/h) und bezliglich der Last eine Windfldche von 1 m?

pro Tonne Last und ein Windwiderstandsbeiwert der Last von 1,2 ber{icksich-
tigt. Beim Heben von Lasten mit groBer Windangriffsflache und/oder hohen
Windwiderstandsheiwerten muss die in den Traglasttabellen angegebene max.
Wind-geschwindigkeit reduziert werden.

Die Traglasten sind in Tonnen angegeben.

Das Gewicht des Lasthakens bzw. der Hakenflasche ist Teil der Last und ist
daher von den Traglasten abzuziehen.

Die Ausladungen sind von der Drehmitte aus gemessen.

Die Traglasten fiir den Teleskopausleger gelten bei demontierter Klappspitze.
Traglastédnderungen vorbehalten.

Traglasten (iber 59,2 t/67,9 t nur mit Zusatzflasche/-einrichtung.

Die Daten dieser Broschiire dienen zur allgemeinen Information. Sdmtliche
Angaben erfolgen ohne Gewahr. Anweisungen zur ordnungsgemanen Inbetrieb-
nahme des Krans entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung und dem
Traglasttabellenbuch.

| Remarques

Les tableaux des charges sont calculés selon EN 13000.

Une vitesse de vent de 9 m/s (33 km/h) minimum, une surface de prise au vent
de 1 m? par tonne ainsi qu’un coefficient de résistance au vent de la charge
1,2 sont pris en compte pour le calcul des tableaux de charge. Lorsque des
charges ayant une surface de prise au vent et/ou un coefficient de résistance au
vent plus élevé(e)(s) sont levées, la vitesse de vent maximale indiquée dans les
tableaux de charge doit étre réduite.

Les charges sont indiquées en tonnes.

Le poids du crochet de levage resp. de la moufle a crochet est une partie de la
charge et doit donc étre déduit de la capacité de charge.

Les portées sont calculées a partir de I'axe de rotation.

Les charges indiquées pour la fleche télescopique sont valables lorsque la
fléchette pliante est démontée.

Charges données sous réserve de modification.

Forces de levage plus de 59,2 1/67,9 t seulement avec moufle additionnel/
équipement supplémentaire.

Les données de cette brochure sont données a titre informatif. Ces
renseignements sont sans garantie. Les consignes relatives a la bonne mise en
service de la grue sont disponibles dans le manuel d'utilisation et le manuel de
tableaux de charge.

| Observaciones

Las tablas de carga se calculan segtin EN 13000.

En el cdlculo de las tablas de carga se ha tenido en cuenta una velocidad del
viento minima de 9 m/s (33 km/h) y con respecto a la carga una superficie ex-
puesta al viento de 1 m? por tonelada de carga y un coeficiente de la resistencia
del viento de la carga de 1,2. A la hora de elevar cargas con superficies grandes
expuestas al viento y/o coeficientes altos de la resistencia al viento hay que
reducir las velocidades max. del viento indicadas en las tablas de cargas.

Las capacidades de carga se indican en toneladas.

El peso del gancho o de la pasteca estd incluido en la carga y debe de ser
restado de la capacidad de carga.

Los radios de trabajo deben de ser medidos desde el centro.

Las capacidades de carga para la pluma telescépica son validas con el plumin
lateral desmontado.

Las capacidades de carga estan sujetas a modificaciones.

Capacidades de carga superiores a 59,2 t/67,9 t sélo con polipasto/equipo
adicional.

Los datos de este folleto sirven de informacion general y estan sujetos a
modificaciones. Rogamos consulten las instrucciones sobre el correcto
funcionamiento de la gria en el manual y el listado de tablas de carga.

| Remarks

1. Theload charts are calculated according to EN 13000.

2.  For the calculation of the load charts at least a wind speed of 9 m/s (33 km/h)
and regarding the load a sail area of 1 m? per ton load and a wind resistance
coefficient of 1.2 on the load have been taken into account. For lifting of loads
with large sail areas and/or high wind resistance coefficients the maximum wind
speed as stated in the load charts has to be reduced.

3.  Lifting capacities are given in metric tons.

4.  The weight of the hook blocks and hooks is part of the load and therefore it must
be deducted from the lifting capacities.

5. Working radii are measured from the slewing centre.

6. The lifting capacities given for the telescopic boom apply if the folding jib is
removed.

7. Subject to modification of lifting capacities.

8.  Lifting capacities above 59.2 t/67.9 t only with additional pulley block/special
equipment.

9.  The data of this brochure serves only for general information. All information
is provided without warranty. Instructions for the correct commissioning of the
crane please take from the operation manual and the load chart book.

| Note

1. Le tabelle sono calcolate secondo la norma EN 13000.

2. Perilcalcolo delle tabelle di portata bisogna considerare una velocita minima
del vento di 9 m/s (33 km/h) e relativamente al carico, una superficie esposta al
vento di 1 m? per tonnellata sollevata e un coefficiente di resistenza al vento di
1,2 sul carico. Durante il sollevamento del carico con superficie esposta al vento
molto vasta e/o coefficienti di resistenza del vento molto alti, la velocita massima
del vento indicata nelle tabelle di portata deve essere ridotta.

3. Le portate sono indicate in tonnellate.

4. IlI'peso del gancio e/o del bozzello sono da considerarsi parte del carico, per cui
sono da sottrarre dalle tabelle.

5. Iraggi di lavoro sono misurati dal centro ralla.

6. Le tabelle di carico per il braccio telescopico sono valide con il falcone smontato.

7.  Conriserva di modifiche delle portate.

8.  Portate superiori a 59,2 t/67,9 t. solo con bozzello addizzionale/equipaggiamento
supplementare.

9. | dati di questo prospetto sono utili come informazione generale. Tutte le

indicazioni vengono fornite senza garanzia. Si prega di desumere le istruzioni per
la messa in servizio della gru dal manuale di istruzioni per I'uso e dal manuale
delle tabelle di carico.

| 3ameyaHus

Tabnuupl rpy30no4bEMHOCTH paccynTanbl cornacHo EN 13000.

Mpu pacyeTe TabnuL, rpy30NoabeMHOCTY NPUHSTHI MUHUMANbHAs CKOPOCTb
BeTpa 9 M/c (33 KM/4ac), napycHOCTb (BETPOBAs NoLiazb) rpysa 1 KB. M Ha
TOHHY NOAHMMAEMOrO0 rpy3a n KOAMMULMEHT BO3AYLLHOTO CONPOTUBNEHMS
rpy3a 1,2. [py Nofbeme rpy30B ¢ 60/1bLLENA NAPYCHOCTbIO U/UiK C BLICOKNM
K03 hnuneHTOM BO3AYLIHOTO CONPOTUBAEHNS HEOOX0ANMO YMEHBLWNTb
yKa3aHHoe B TabauLax rpy3onofbeMHOCTY 3HAYEHUE MAKCMaTbHON
CKOpOCTY BETPA.

3Ha4yeHns rpy3onoLbeMHOCTM AaHbl B TOHHAX.

Bec rpy30Boro Kproka u/unu KpiokoBoil NOABECKY ABASETCS YaCTbio rpy3a u
N03TOMY JOMKEH ObiTb BLIYTEH 3 3HAYEHNS TPY30MOLbEMHOCTY.

BbineT uamepeH 0T LieHTPa BpaLieHus.

[Py30MOAbEMHOCTb [iN1S TENECKOMUYECKON CTPENbI AENCTBUTENBHA NPN
[IEMOHTUPOBAHHOM OTKUZHOM YAJVHUATENE.

BO3MOXHO M3MEHEHE 3HAYEHMIA TPY30NOLBEMHOCTY.

Ipy30noabemocTb CBbille 59,2 T/67,9 T BO3MOXHA TOMbKO C A0NONHATENBHOM
KPIOKOBOW 060MMOI/KaHATHbIM B10KOM.

[laHHas 6polutopa npejHasHadveHa ans obuero MHopmnuposaHus. Bee 6e3
VCKIIOYEHNS JaHHbIE NPUBEEHbl 663 00513aTENLCTB MO UX COBMIOLEHNIO.
WHCTpyKLWMM No Hafnexallemy BBOAY KpaHa B 3KCnyaTaLmio HaxoasTcs B
PYKOBOACTBE MO 3KCMNyaTaLuu 1 B Tabnnuax rpy3onogbemMHOCTH.
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